SCHUBERT/SSALZER

@ Betriebsanleitung
Operation Instructions

CE> Manuel d’utilisation

3049-ExPro

Schubert & Salzer Contol Systems GmbH
Bunsenstrale 38, 85053 Ingolstadt
8049-ExPro - Anleitung - Operating Telefon: +49 841 (0) 9654-0
Instructions - Manuel info.cs@schubert-salzer.com,
Art.-Nr: 112 8049 www.schubert-salzer.com



Inhaltsverzeichnis

1.

@ BetriebSanI@ituNg ...... oo 5
1.1, WarnhinWEISKONZEPE .......coiiiii et e et e e e et e e e e e e eeeees 5
1.2, SICREINEIE. ... et nnnes 5
1.3. Bestimmungsgemae VEerwenUNG ...........uuuuuuuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeesne e 7
1.4. Gesetze und BeStiMMUNGEN.......uuuii i 8
1.5, TeChNISChE Daten ......ccoooiiiiiii et e e e e e e e ee et s e e e e e eeeeennes 9
T s T o] 1T = S 10
1.7, FUNKION dES GEIaAtS. ... oo e e e e e e e e as 11
1.8, AUDAU AES GEIALS ... uuiiiiiiiiiiiiiii s enennnnnnsnnnnnnnnnes 11
1.9. Lieferung, Transport und Lagerung...........cccoooeiiiiiiiiiiiii i 12
PR O TR Y o o7 T 13
1.11.  PneumatisCher ANSCRIUSS ...........uuiiiiiiiii e 19
1.12.  Warnhinweise zum elektrischen ANSChIUSS ............uuiiiiiiiiiiiic e 20
1.13.  EleKtriSCher ANSCRIUSS.......... i e e e 21
1.14.  InbetriebnNalme..... ..o e 27
1.15. Betriebszustande / Fehlermeldungen ...................uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiies 31
1.16.  AutomMatiKDetriED ... ..o e 33
P A o =T o | o= ([T o LR 33
1.18.  Manuelle Sollwertvorgabe .............oooiiiiiiiiiii e 34
1.19.  StOrungsbeseitiQUNg ..........uuiiiiii e 35
1.20. Nachrusten von RUckmeldemodulen ............coooviiiiiiiiiiiee e 36
1.21.  Instanthaltung und WartUng..............uuuueiiiiiiiiiiiiiiieiiiiie e eeeeeeeeeees 37
1,22, ENESOIQUNG ..ottt nnnes 37
1.23.  Abmessungen und GEWICHT.............uuuuiiiiiii 38

-. Operation INStIUCLIONS .......coviiiiiiiiiiiiiiiiiie e 39
P20 IR VA= T T g Te I a1 0] .4 =1 [ o I 39
S Y- | (=1 |V PSP 39
PG T B =T To [ = (= To U [T PO 41
2.4, Laws and StIPUIALIONS.........coouiiiiii e 41
P2 T =Yoo 1o | e =1 - 42
T = G = P 43
P2 N B =Y To7 S {1 T 1 o 44
2.8, DEVICE SIIUCIUIE ...t e e e e e et e e e e e e e e e eabaa e e e e e e e 44



2.9. Delivery, transport and StOrage .........cooeiiuiiiiiiiiie e 45
P20 L0 T [ 153 =1 [ = (T o PP 46
P20 I T o o T=TU o g F= L (o oo ] g =T 1o o HO P 52
2.12. Electrical connection warning information...............ccocceoii i 53
Y200 G TR = =3 1 o= oo o1 =T (o o 1O 54
P2 S ©o 0 10 01537 o 1T T [P PP 60
2.15.  Operating states / ErrOr MESSAJES .....euvriiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee ettt 64
Y220 LS ANW | () =1 (o o] o1 =T =1 (o) o S 66
P2 A |V = 1 10 = | N 0 o o =R 66
2.18. Manual target value Setting..........coooriiiiiii i 67
219, Fault reCtifiCation .............ooeiiiiiiiiiie e 68
2.20. Retrofitting response MOAUIES .........cooeiiiiiiiiii e 69
A R \V = 11 01 (=Y =T ot oY= Vg o N 4T o ¥ | 70
7 |1~ o o 7 | 70
2.23. DIimensions and WEIGNT..........oiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii ettt 71
3. ® Manuel dUtilISAtION ....... oo e eeeees 72
3.1, Concept A'avertiSSEMENT........... e 72
B S 1< YU |4 ) (= T 72
K TG T U ) 1 11571 i o] W oo ] ) o5 0 1= S 74
3.4, LOIS €L regIEMENES. .. .o ——————————— 74
3.5, DONNEES tECNNIQUES ... et e e 75
3.6, INterruUPteUr @ CI& EXu..ni e 76
3.7. FONCON d€ 'apPareil.........oouueeiiiiie e 77
3.8. Configuration de 'appareil .........coooee e 77
3.9. Livraison, transport et entrepOSaAgE. ........oeuueiiii i i 78
K 20t L B 1Y (o] ¢ | r= o = T PP 79
3.11.  ConNexion PREUMALIGQUE .......uu it e e e e e e e e e e e e 85
3.12. Avertissements sur la connexion €leCtriqQUEe.............oeiiiiiiiiiiiiiii e 86
3.13.  Raccordement EleCQUE.............eiiiiiiii e 87
K Tt |V [T T g BT T Y o = P 93
3.15. Etats d'exploitation / messages d'@rMeUN ............cccceeeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 97
3.16. Fonctionnement automatiqQue ...........oovuriiiiiiii e 99
3.17.  Fonctionnement ManUEl .............ooooiiiiiiii e 99
3.18. Etablissement manuel de la valeur de ConSIigNe.............covoveueeveuereeeeeeeeeeeeeeeene, 100
G T 1 R I 7= o= 0] = o = TP 101



3.20.
3.21.
3.22.
3.23.

Adaptation des modules de rétrosignalisation .............cccoovviiiiiiiii i 102
Maintenance et entretien ...... ... 103
Gestion des dECNELS ......coooi i 103
DimeENSIONS €1 POIAS .....coiiiiiii et eaaans 104



1. Betriebsanleitung

1.1.

Warnhinweiskonzept

A

GEFAHR

Gefahrliche Situationen die den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge
haben.

A

WARNUNG

Gefahrliche Situationen die den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge
haben kdnnen.

VORSICHT
Situationen die leichte Korperverletzungen zur Folge haben konnen.

ACHTUNG
Sachschaden oder Fehlfuntionen

HINWEIS
Erganzende Erlauterungen

1.2. Sicherheit

Neben den Hinweisen in dieser Druckschrift mussen die allgemeingultigen
Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften bericksichtigt werden.

Sollten die in dieser Druckschrift enthaltenen Informationen in irgendeinem Fall nicht
ausreichen, so steht Ihnen unser Service gerne mit weitergehenden Ausklnften zur
Verfugung.

Vor der Installation und Inbetriebnahme lesen Sie bitte diese Druckschrift sorgfaltig

durch.

1.2.1.

Qualifikation des Personals

Das Gerat darf nur von Fachpersonal das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.

Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die
auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer
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Kenntnisse der einschlagigen Normen die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und
mogliche Gefahren erkennen kdnnen.

Bei Geraten in explosionsgeschutzter Ausfuhrung mussen die Personen eine
Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an
explosionsgeschutzten Geraten in explosionsgefahrdeten Anlagen haben.

Der elektrische Anschluss darf nur durch qualifiziertes Personal erfolgen.

1.2.2. Allgemeine Sicherheitshinweise zur Installation

A WARNUNG

Gefahr von schweren Sach- und Personenschaden aufgrund einer
unsachgemalen Installation.

Beachten Sie unbedingt bei Montage, Inbetriebnahme und Betrieb der
Gerate die entsprechenden nationalen Sicherheitsvorschriften (z. B. VDE
0100). Alle Arbeiten durfen nur im spannungslosen Zustand erfolgen.

A WARNUNG

Explosionsgefahr aufgrund einer unsachgemalfien Installation.

Bei der elektrischen Installation sind die einschlagigen elektrotechnischen
Vorschriften und die Unfallverhatungsvorschriften des Bestimmungslandes
zu beachten. In Deutschland sind dies die VDE-Vorschriften und die
Unfallverhatungsvorschriften der Berufsgenossenschaften.

Fir die Montage und Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen gilt
die EN 60079-14; VDE 0165 Teil 1/8.98 ,Elektrische Betriebsmittel fir
gasexplosionsgefahrdete Bereiche.

Fur die Zusammenschaltung der eigensicheren elektrischen Betriebsmittel
gelten die zulassigen Hochstwerte der EG-Baumusterprifbescheinigung
(Ui bzw. Uo, li bzw. lo, Pi bzw. Po, Ci bzw. Co und Li bzw. Lo).

Gerate der Zundschutzart "Eigensicherheit" verlieren ihre Zulassung,
sobald sie an Stromkreisen betrieben wurden, die nicht der in lhrem Land
gultigen Prifbescheinigung entsprechen.




1.3. BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Gerat darf nur fir die in dieser Betriebsanleitung bzw. in den Datenblattern
beschriebenen Anwendungsfalle eingesetzt werden. Jeder andere Gebrauch gilt als
bestimmungswidrig.

Fur Anwendungen im explosionsgefahrdetem Bereich sind 2 Varianten unter
folgenden Typbezeichnungen erhaltlich:

8049-ExPro-1 8049-ExPro-0
(fir Einsatz in Zone 1) (fir Einsatz in Zone 0)

Die Zonen sind dabei folgendermal3en definiert:

Zone 0: Zone 1.

Bereich, in dem gefahrliche Bereich, in dem sich bei Normalbetrieb
explosionsfahige Atmosphare als gelegentlich eine gefahrliche

Gemisch aus Luft und brennbaren exp|osionsféhige Atmosphare als
Gasen, Dampfen oder Nebeln standig, | Gemisch aus Luft und brennbaren
lber lange Zeitraume oder haufig Gasen, Dampfen oder Nebeln bilden
vorhanden ist. kann.

Der Typ 8049-ExPro-0 kann fiir beide Zonen verwendet werden.
Fiir den Einsatz in der Zone 0 darf nur der 8049-ExPro-0 verwendet werden!

1.3.1. Staubexplosionsschutz

Soll ein Regler in Zone 22 eingesetzt werden so muss das bei der Bestellung
angegeben werden.

Regler die nicht fiir Zone 22 konfiguriert sind diirfen in dieser Zone nicht
eingesetzt werden.

Die Zone 22 ist dabei foldengermalen definiert:

Zone 22:

Bereich, in dem bei Normalbetrieb eine gefahrliche explosionsfahige Atmosphdre in
Form einer Wolke aus in der Luft enhaltenem brennbaren Staub normalerweise
nicht oder aber nur kurzzeitig auftritt.




1.4. Gesetze und Bestimmungen

Bei Anschluss, Montage und Inbetriebnahme, sind die im jeweiligen Land gultigen
gesetzlichen Bestimmungen einzuhalten.

Dies sind insbesondere flur explosionsgefahrdete Bereiche zum Beispiel:
IEC 60079-14 (international)

EN 60079-14 (EU, Deutschland)

Die Betriebssicherheitsverordnung (Deutschland)



1.5. Technische Daten

Version 8049-ExPro-1 8049-ExPro-0

Nennhub 3-28 mm (3 - 50 mm) 3-28 mm (3 - 50 mm)

Birdenspannung 8V (400 Ohm@20mA) 8V (4000hm@20mA)

Hilfsenergie, pneumatisch 4 - 6 bar 4 - 6 bar

Anpassung von Hub und Nullpunkt selbstlernend

Eigenluftverbrauch keiner

Konfiguration Uber PC-Software

Luftqualitat Nicht geélte, trockene Industrieluft, Feststoffgehalt < 30y, Drucktaupunkt
20 K unter der niedrigsten Umgebungstemperatur

Anbau an Stellgerat Uber standardisierte Anbausatze (auch mit optischer Hubanzeige)

Druckanschluss G 1/8"

Schutzart nach DIN 40050 IP65

Allgemeine Ex-relevante Angaben

IEC 60079-0:2011, Ed. 6

Angewendete Normen IEC 60079-11:2011, Ed. 6

Baumusterprifbescheinigung (ATEX) BVS 17 ATEXEO088
Baumusterprifbescheinigung (IEC) IECEx BVS 17.0080

ATEX -Kennzeichnung I12G Ex ia IIC T4 Gb MG ExiallC T4 Ga
IEC-Kennzeichnung Ex ia lIC T4 Gb Ex ia lIC T4 Ga
Temperaturbereiche Tamb = -10 ... +75°C Tamb = -10 ... +75°C
Ex-relevante Angaben Eingang Stellsignal (Klemmen 1 und 2)

max. Eingangsspannung Ui = DC 30V Ui = DC 30V
max. Eingangsstrom li=120 mA li=120 mA
max. Eingangsleistung Pi = 1000 mW Pi = 1000 mW
max. innere Kapazitat Ci = vernachlassigbar Ci = vernachlassigbar
max. innere Induktivitat Li = vernachlassigbar Li = vernachlassigbar
Ex-relevante Angaben Alarmausgang (NAMUR EN 60947-5-6) (Klemmen 3 und 4)

max. Eingangsspannung Ui = DC 16V Ui = DC 16V
max. Eingangsstrom li=25mA li=25mA
max. Eingangsleistung Pi = 64 mW Pi = 64 mW
max. innere Kapazitat Ci=11nF Ci=11nF
max. innere Induktivitat Li = vernachlassigbar Li = vernachlassigbar
Ex-relevante Angaben Bindreingang (Klemmen 5 und 6)

max. Ausgangsspannung Uo = DC 5,4V Uo = DC 5,4V
max. Ausgangsstrom lo=1mA lo=1mA

max. Ausgangsleistung Po =2 mW Po=2mW
max. externe Kapazitat Co =65 pF Co = 65 pF
max. externe Induktivitat Lo=35H Lo=35H
Ex-relevante Angaben PC-COM

Ausgansspannung nominell 2,8V 2,8V

max. Ausgangsspannung Um=6,1V Um=6,1V

Die Schnittstelle darf nur zur Konfiguration verwendet werden, wenn

Einschrank
nschrankung keine explosionsgefahrdete Atmosphare vorliegt,.

Ex-relevante Angaben zum externen Wegsensor (Variante mit Plug 4)

max. Ausgangsspannung Uo=5,0V Uo=5,0V
max. Ausgangsstrom lo =66 mA lo =66 mA
max. Ausgangsleistung Po =89 mW Po =89 mW
max. externe Kapazitat Co =94 uF Co =94 uF
max. externe Induktivitat Lo=8mH Lo=8mH
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1.5.1. Technische Daten Riickmeldemodul RM4 (Zubehor)

Ausgangssignal 4-20 mA
Interne Biirde < 8V (400 Q)
Endschalter 2 St. (NAMUR EN60947-5-6)
Ex-relevante Angaben Ausgang Riuckmelung

max. Eingangsspannung Ui = DC 30V
max. Eingangsstrom li=120 mA
max. Eingangsleistung Pi=1W

max. innere Kapazitat Ci = vernachlassigbar
max. innere Induktivitat Li = vernachlassigbar
Ex-relevante Angaben Endschalter (NAMUR EN60947-5-6)
max. Eingangsspannung Ui = DC 16V
max. Eingangsstrom li=25mA

max. Eingangsleistung Pi = 64 mW
max. innere Kapazitat Ci=11nF

max. innere Induktivitat Li = vernachlassigbar

1.6. Ex-Schliissel

Typ 8049-ExPro-

Gefahrenstelle

Zur Verwendung in Zone 1

Zur Verwendung in Zone 0

Zur Verwendung in Zone 1 und Zone 22

Elektrischer Anschluss

und Schalter 2)

Kabelverschraubungen 2x M16x1.5 (ohne RM-4 Modul) 0

Kabelverschraubungen 2x M16x1.5 (mit RM-4 Modul) 1

Stecker 1x M12x1 - 4 polig (Anschluss Stellsignal und Alarmausgang) 2

Stecker 2x M12x1 - 4 polig (Anschluss Stellsignal, Alarmausgang, 3
Rickmeldung und Schalter 1)

Stecker 2x M12x1 - 4 polig (Anschluss Stellsignal, Alarmausgang, 4
Ruckmeldung und Schalter 2)

Stecker 2x M12x1 - 4 polig (Anschluss Stellsignal, Alarmausgang, Schalter 1 5
und Schalter 2)

Stecker 2x M12x1 - 4 polig (Anschluss Stellsignal, Rickmeldung, Schalter 1 6

Wegerfassung

Linearpotentiometer - Standard

Drehpotentiometer

Filtermodul flir ext. Potentiometer

Filtermodul fir NCS

Linearpotentiometer - 50mm

N (A WOIN -

Optionale Module

Ohne

Ruckmeldemodul RM-4
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1.7. Funktion des Gerats

Der Stellungsregler 8049-ExPro dient zum Positionieren von pneumatisch gesteuerten
Stellgliedern. Er ist vorgesehen zum Anbau an Linear- und Schwenkantriebe gemafn
den Anweisungen in dieser Betriebsanleitung.

1.8. Aufbau des Gerats

Der Stellungsregler ist links mit ge6ffnetem Deckel dargestellt um alle innenliegenden
Anschlusse und Bedienelemente darzustellen. Die Darstellungen in dieser Anleitung
beziehen sich auf die Standardversion des Reglers. Sonderversionen (z.B. mit
Edelstahlgehause) weichen optisch und malilich ab.

| T i s B |L[|_U

= .
1. SIGNAL [+] [ S ]
2 SIGNAL [-) &
3 ALARM (+}
4 ALARM () 1
5 BININ (1) 92

" 6 BININ (2) J&s

1. Erdungsklemme

2. Klemmenblock

3. Taster ,OUT"

4. Display

5. Stecker fur PC-Verbindung (fur SSCS USB-Connector =2 V3.0)
6. Taster ,SEL®

7. Taster ,IN®

8. Stecker fur Verbindung Zusatzmodul (aus Abdeckung herauszubrechen)
9. Kabelverschraubung / Alternativ Stecker 2 ,Plug 2°

10. Kabelverschraubung / Alternativ Stecker 1 ,Plug 1“

11. Erdungsklemme

12. Anschluss Zuluft ,P“

13. Anschluss Antrieb ,Y1°

1.8.1. Aufbau Sonderversionen
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Version fur externen Hubsensor Version mit bertihrungslosem NCS-
Sensor
9 9
10 0
B3 3
Ly
14 1%
9. Kabelverschraubung / Alternativ 9. Kabelverschraubung / Alternativ
Stecker 2 ,Plug 2° Stecker 2 ,Plug 2°
10. Kabelverschraubung / Alternativ 10. Kabelverschraubung / Alternativ
Stecker 1 ,Plug 1° Stecker 1 ,Plug 1*
11. Erdungsklemme 11. Erdungsklemme
12. Anschluss Zuluft ,,P* 12. Anschluss Zuluft ,,P*
13. Anschluss Antrieb ,Y1* 13. Anschluss Antrieb ,Y1*
14. Steckverbindung zum externen 14. Beruhrungsloser NCS-Sensor
Hubsensor ,Plug 4°

1.9. Lieferung, Transport und Lagerung
Uberprifen Sie die Verpackung und den Inhalt auf Beschadigung.
Uberprifen Sie den Lieferumfang auf Vollstandigkeit und Richtigkeit.
Lagern Sie das Gerat immer in trockener und sauberer Umgebung.

Beachten Sie die zulassigen Umgebungsbedingungen (Siehe 1.5 ,Technische
Daten®).
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1.10. Anbau

Der Stellungsregler kann auf jedes pneumatische Stellventil mit Hiben von 3 bis
28 mm (3-50 mm) aufgebaut werden (,Top-Mounted®).

Um den Anbau an das Ventil zu vereinfachen, stehen verschiedene Anbausatze zur
Verfugung, die die erforderlichen Anbauteile fur das Verbinden des Ventilantriebs und
des Stellungsreglers, eine Ruckfuhr-Taststange flr den Ventilhub und bei Bedarf eine
optische Ventilpositionsanzeige umfassen.

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch elektrostatische Aufladung

P Anschluss des Potentialausgleiches auf Erdungsklemme (1) oder
Erdungsklemme (11)

Bei Gleitschieberventilen ist es zwingend notwendig, dass auch das Ventilgehause
moglichst kurz zur Rohrleitung geerdet wird.

r I I 1
Erdungsanschluss fur GS-Ventile mit Erdungsanschluss fur GS-Ventile mit
Membranantrieb Kolbenantrieb

13



1.10.1. Montage des Stellungsreglers

ACHTUNG

Achten Sie darauf, dass die Taststange im Regler eingerastet ist, da es
sonst zu Problemen mit der Hubrickmeldung kommen kann.

= Stellungsregler inkl. Taststange und Ruckstellfeder auf den Anbausatz
aufsetzen.

=  Am Befestigungsring seitlich die 3 Gewindestifte festziehen.
» Ausgang "Y1" mit dem Ventilantrieb verbinden.

o ACHTUNG

Achten Sie darauf, dass die Druckluftverbindung Verbindung dicht ist,
weil dies sonst dazu flhrt, dass die Magnetventile im Stellungsregler
permanent arbeiten.

Deckel des Stellungsreglers 6ffnen und elektrische Verbindungen herstellen.

Zuluft (Anschluss ,P*) anschliel3en.
Selbstagleich des Stellungsreglers durchfuhren (Siehe 1.14.1 ,Selbstabgleich®).

Deckel des Stellungsreglers schliel3en.

Demontage des Stellungsreglers sinngemal in umgekehrter Reihenfolge durchfuhren.
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1.10.2. Montage auf Linearantrieben

o HINWEIS

Schubert & Salzer-Antriebe sind bereits auf den Regler Angepasst. Hier muss
die unten Beschriebene Einstellung des Anschlags nicht vorgenommen
werden.

Der Anbausatz wird an der Oberseite des
Ventilantriebs befestigt. Je dach
Ventilbauart kann diese Befestigung
unterschiedlich sein.

Die Ankoppelung des Stellungsreglers an
das Ventil erfolgt Uber einen mechanischen
Anschlag der ventilseitig vorzusehen ist
und mit der Ventilspindel verbunden sein
muss. Auf der planen Oberflache des
Anschlags liegt die Ruckfuhr-Taststange
mit Ruckstellfeder auf, die die
Ventilstellung an den Regler weitermeldet.

Stellungsregler
Ventilantrieb
Anschlag
Anbausatz

Nlwln]=

Angaben fur die Grenzwerte des Males X fur die untere und obere Ventilposition
entnehmen Sie bitte der nachfolgenden Tabelle. Diese ist gultig fur die
Standardtaststangen.

. MaR X
Hubbereich des Reglers Untere Position | Obere Position
Hub 28 mm (Taststange L 99,6 mm) 65,3 mm 36,3 mm
Hub 50 mm 79 mm 29 mm
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1.10.3. Montage auf Schwenkantrieben

Der digitale Stellungsregler fur Schwenkantriebe ist fur den Anbau auf
Schwenkantriebe mit Anbausatz nach VDI/VDE 3835 konzipiert.

Vor der Montage des Reglers muss die Kupplung (4) und der Drehwinkelanzeiger (3)
richtig ausgerichtet werden.

Bei Einfachwirkenden Antrieben Feder schlief3t":

=  Kupplung(4) drehen, bis der
Drehwinkelanzeiger(3) auf 0° steht.

= Antrieb nicht mit Druckluft beaufschlagen.
= Regler auf dem Antrieb montieren.

Bei Einfachwirkenden Antrieben ,Feder 6ffnet":

l o]
6 [
#I'..

Kupplung(4) drehen, bis der
Drehwinkelanzeiger(3) auf 90° steht.

Antrieb nicht mit Druckluft beaufschlagen.
Regler auf dem Antrieb montieren.

Stellungsregler

Anbausatz VDI/VDE

Drehwinkelanzeiger

Kupplung

Schraube

Scheibe

Befestigungsring

>Nl |o|n]wn] =

Nut des Antriebs

16



= Stellungsregler auf die Konsole des Anbausatzes aufsetzen. Die Kupplung
muss dabei in die Nut des Antriebs (A) einrasten.

= Stellungsregler mit Schrauben (5) und Scheiben (6) an der Konsole befestigen.
» Gewindestifte der Kupplung (4) und des Drehwinkelanzeigers (3) niemals |6sen!
= Pneumatische Verbindungen zwischen Stellungsregler und Antrieb herstellen.

= Bei einfachwirkenden Antrieben: Ausgang Y1

= Bei doppelwirkenden Antrieben: Ausgang Y1 und Y2

o ACHTUNG

Achten Sie darauf, dass die Druckluftverbindung dicht ist, weil dies sonst
dazu fuhrt, dass die Magnetventile im Stellungsregler permanent
arbeiten.

= Deckel des Stellungsreglers 6ffnen und elektrische Verbindungen herstellen.
= Zuluft (Anschluss ,P“) anschliel3en.

=  Selbstabgleich des Stellungsreglers durchfuhren (Siehe 1.14.1
~oelbstabgleich®).

Deckel des Stellungsreglers schliel3en.

Demontage des Stellungsreglers sinngemal in umgekehrter Reihenfolge durchfuhren.
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1.10.4. Montage Abgesetzte Version

Soll der Regler in einer stark vibrierenden Anwendung eingesetzt werden, so kann die
Version mit abgesetztem Hubsensor eingesetzt werden um die Elektronik und die
Aktorik des Reglers vor Verschleild zu schitzen.

Stellungsregler

Kabel mit Stecker flir Sensor
externer Hubsensor
Wandkonsole

AlWIN]| —~

Der externe Hubsensor (3) wird anstelle
des Reglers wie unter 0 ,,

Montage auf Linearantrieben® bzw. 0 ,,
Montage auf Schwenkantrieben”
beschrieben auf dem Antrieb montiert.

Der Regler wird mit Hilfe der
Wandkonsole (4) aul3erhalb des
Bereichs mit starken Vibrationen an eine
Wand geschraubt.

1.10.5. Montage beriihrungsloser NCS-Hubsensor

NCS-Sensor

Saulenanbau fir NCS-Sensor
Magnet

Anbau Magnet

HlWIN| —~

Der NCS-Sensor (1) wird an die Saulen
eines Ventils mit Membranantrieb
angebaut.

Der Magnet des Messsystems (3) wird
an die Kupplung zwischen Ventilspindel
und Antriebsspindel montiert.
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1.11. Pneumatischer Anschluss

Die Versorgungsluft wird mit dem Eingang ,P“ (12) verbunden (G1/8).

Sie darf einen Druck von 6 bar nicht Ubersteigen, da sonst mit einer Fehlfunktion zu
rechnen ist.

Der Zuluftanschluss des Antriebs wird mit dem Anschluss ,Y1“ (13) verbunden
(G1/8%).

ACHTUNG

Achten Sie auf saubere, trockene Druckluft, da Ol, Feuchtigkeit oder
Feststoffe die Funktion des Reglers beeintrachtigen kénnen.

Luftqualitat:

Nicht gedlte Industrieluft, Feststoffgehalt < 30y, Drucktaupunkt 20 K unter der
niedrigsten Umgebungstemperatur.
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1.12. Warnhinweise zum elektrischen Anschluss

WARNUNG
Explosionsgefahr aufgrund einer unsachgemafen Installation.
» Abschalten der Versorgung vor Anschluss oder Trennen des Gerats

P Beachten von elektrotechnischen Vorschriften und
Unfallverhatungsvorschriften (Siehe 1.2.2 ,Allgemeine Sicherheitshinweise
zur Installation®)

» Anschluss nur durch qualifiziertes Personal (Siehe 1.2.1 ,Qualifikation
des Personals®)

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch Anschluss an nicht sichere Quellen
» Anschluss des Stellungsregler nur an geeignete eigensichere Quellen.

» Anschluss nur an geeignete eigensichere Quellen auch bei Betrieb in
Zone 22 oder aulierhalb des explosionsgefahrdeten Bereichs. Sonst darf das
Gerat nicht mehr in eigensicheren Anwendungen benutzt werden.

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch Schadigung des Gerats nach Anschluss an nicht
geeignete Quellen.

P Gerat darf nicht mehr in eigensicheren Anwendungen benutzt werden.

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch Elektrostatik
» Deckel bei Einsatz in Zone 0 nur im spannungslosem Zustand 6ffnen.
P Deckel bei Betrieb in Zone 0 geschlossen halten.

» Kein Anlegen von Spannung an Regler mit beschadigtem Gehause oder
Deckel bei Einsatz in Zone 0

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch ungeeignetes Gerat

» Auswahl von Stellungsregler und Komponenten mit Zulassung fir den
jeweiligen Einsatzbereich
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WARNUNG
Explosionsgefahr durch elektrostatische Aufladung

» Anschluss des Potentialausgleiches auf Erdungsklemme (1) oder
Erdungsklemme (11)

WARNUNG
Explosionsgefahr durch Kurzschluss und elektrostatische Aufladung

» Offnen des Deckels bei Einsatz in Zone 22 nur wenn keine ziindfahige
Athmosphare anliegt.

P Deckel bei Betrieb in Zone 22 geschlossen halten.

» Kein Anlegen von Spannung an Regler mit beschadigtem Gehause oder
Deckel bei Einsatz in Zone 22

ACHTUNG

Nicht verwendete Kabelverschraubungen sind unbedingt mit einem geeigneten
Verschlussstopfen abzudichten um die Schutzart (IP65) zu erhalten.

1.13. Elektrischer Anschluss

FUr den elektrischen Anschluss werden geschirmte Kabel empfohlen. Nach dem
Offnen des Deckels des Stellungsreglers sind die Schraubklemmen der Klemmleiste
(2) fur die einzelnen Anschlisse zuganglich.

Der maximale Anschlussquerschnitt betragt 1,5 mm?.

Schalten Sie die Versorgung ab, bevor Sie das Gerat anschlieRen oder trennen.

Stellsignal:

Als Stellsignal ist ein Stromsignal von 4-20 mA anzulegen (Der Regler kann auch auf
andere Stellsignale im Bereich von 4-20 mA konfiguriert werden). Die
Blurdenspannung betragt ca. 8V.

Eine zusatzliche Spannungsversorgung ist nicht erforderlich.

Binar/Alarmausgang:

Bei Bedarf kann ein Alarmausgang (Klemmen 3 und 4) zur Beurteilung der
Ventilfunktion ausgewertet werden.

Der Alarmausgang ist in 2-Draht-Technik nach EN60947-5-6 (NAMUR), fur
nachzuschaltenden Schaltverstarker (z.B. Stahl 9170/20-12-11) ausgelegt.

Mit der Software ,,DeviceConfig“ kann festgelegt werden, welche Betriebszustande
und Fehlermeldungen Uber den Alarmausgang ausgegeben werden sollen.
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StandardmaRig wird nur der ,Regelfehler” ausgegeben.

Dieser wird aktiv, wenn der Stellungsregler nicht in der Lage ist, den Istwert (Hub) dem
Sollwert (Stellsignal) nachzufuhren (z.B. bei ausgefallenem oder zu niedrigem

Zuluftdruck).

Die Invertierung des Alarmausgangs ist ebenfalls Uber die Kommunikationssoftware

moglich.

Binareingang

Uber den Binareingang kénnen spezielle Reglerfunktionen angesteuert werden.

Die Klemmen sind galvanisch mit der Reglerelektronik verbunden. Es durfen nur
potentialfreie Kontakte verwendet werden. Die max. Kabellange betragt 30cm.

Beispiele geeigneter Trennschaltverstarker

S:::ar;llctet- Firma Artikel-Nummer Versorgungsspannung Bemerkung
Stahl 9165/16-11-11 24V DC
g Stahl 9165/26-11-11 24V DC 2 Kanale
E Siemens 7NG4130-AA11 24V DC
o)
w Siemens 7NG4130-BA11 95-253V AC
Siemens 7NG4131-0AA00 24V DC
c
x 35 g
:g % o Stahl 9160/13-11-10 24V DC
m E (@))
Beispiele geeigneter NAMUR-Schaltverstarker
Schnitt- . .
stelle Firma Artikel-Nummer Versorgungsspannung Bemerkung
1 o
X.o
> S .
S % O Stahl 9170/20-12-11 24V DC 2 Kanéle
< 0
z® 3
Beispiele geeigneter Sicherheitsbarrieren
S::; Tltt' Firma Artikel-Nummer Nennspannung U, Bemerkung
'% Stahl 9001/01-199-100-101 16V
E Stahl 9001/01-252-070-101 2V
o)
w Stahl 9001/01-280-110-101 24V
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1.13.1. Anschluss Standard 8049-ExPro-10 / 8049-ExPro-00

Nicht explosions- + Explosionsgefahrdeter Bereich
gefahrdeter Bereich

Eigensicherer + 4. 20mAExi 1 Stellungsregler
Trennschaltverstarker I — - \ > 8049-ExPro
T
B l
|
o + Ex i .
Eigensicherer # X 1 3 .
Schaltverstarker nach i -—| 11 p L‘ Alarmausgang
EN60947-5-6 (NAMUR) | 14 ]
) |
|

max. 30 cm Vg L|

\ —

LI

# Binareingang

1.13.2. Pinbelegung bei Steckanschluss M12x1,5 (4-polig)
8049-ExPro-12 / 8049-ExPro-02

Draufsicht auf Klemme auf
Stecker des Pin am Stecker Funktion :
Platine
Stellungsreglers
2

- - Pin 1 Stellsignal (+ Klemme 1
= / \
D|s3(e IR Pin 2 Stellsignal (-) Klemme 2
o &/ Pin 3 Alarmausgang (+) Klemme 3
O 4
[0}
n Pin 4 Alarmausgang (-) Klemme 4
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1.13.3. Anschluss mit Rickmeldemodul 8049-ExPro-11 /
8049-ExPro-01

Micht explosions-

 Explosionsgefahrdeter Bereich
gefahrdeter Bereich :

|
|
|
+ 4. 20mAEXi Stellungsregler
Eigensicherer — ’ 1 8049-ExPro
Trennschaltverstiarker I : 2
|
|
|
. . + Exi
Eigensicherer X1 =]
Schaltverstarker nach # | —-— i|:] :'_>( L‘ Alarmausgang
ENB0947-5-6 (NAMUR) i : 14 ]
|
Exi
max. 30 cm BV ]
\ — a H Binareingang

+ 4. 20mAExi Rickmeldemodul
Eigensicherer | 10 _ RM4
Trennschaltverstarker I ! = | [qq|PassVv
- [
[
[
[
- + Exi —
Eigensicherer
Schaltverstarker nach # - E|:] :'_>{ L‘ Endschalter 1
ENG0947-5-6 (NAMUR) 13

Schaltverstarker nach
ENB0947-5-6 (NAMUR)

Endschalter 2

Eigensicherer H + Exi L‘

T
B
—H
J
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1.13.4. Pinbelegung Steckanschluss 2xM12x1,5 (4-polig)

8049-ExPro-13 / 8049-ExPro-03

Draufsicht auf Stecker Pin am Funktion Klemme auf
des Stellungsreglers Stecker Platine
2
i - Pin 1 Stellsignal (+) Klemme 1
2| /0
o |3 C o1 Pin 2 Stellsignal (-) Klemme 2
E &/ Pin 3 Alarmausgang (+) Klemme 3
O
o) 4
n Pin 4 Alarmausgang (-) Klemme 4
2
g - Pin 1 Rickmeldung (+) Klemme 10
AN
2| /0
a |3 C o 1 Pin 2 Rickmeldung (-) Klemme 11
N
o &/ Pin 3 Endschalter1 (+) Klemme 14
O
o) 4
n Pin 4 Endschalter1 (-) Klemme 15

1.13.5. Pinbelegung bei Steckanschluss 2xM12x1,5 (4-polig)
8049-ExPro-14 / 8049-ExPro-04

Draufsicht auf Stecker Pin am Funktion Klemme auf
des Stellungsreglers Stecker Platine
2
= - Pin 1 Stellsignal (+) Klemme 1
2| /0
a |3 C .\. 1 Pin 2 Stellsignal (-) Klemme 2
E &/ Pin 3 Alarmausgang (+) Klemme 3
O
o) 4
& Pin 4 Alarmausgang (-) Klemme 4
2
g - Pin 1 Rickmeldung (+) Klemme 10
AN
2| /0
o |3 C .} 1 Pin 2 Ruckmeldung (-) Klemme 11
~ |
2 &/ Pin 3 Endschalter2 (+) Klemme 12
O
o) 4
n Pin 4 Endschalter2 (-) Klemme 13
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1.13.6. Pinbelegung bei Steckanschluss 2xM12x1,5 (4-polig)
8049-ExPro-15 / 8049-ExPro-05

Draufsicht auf Stecker Pin am Funktion Klemme auf
des Stellungsreglers Stecker Platine
2
i Pin 1 Stellsignal (+) Klemme 1
S f' 3Q\\
o (3|e 0) 1 Pin 2 Stellsignal (-) Klemme 2
. B
% v Pin 3 Alarmausgang (+) Klemme 3
)
n Pin 4 Alarmausgang (-) Klemme 4
2
& Pin 1 Endschalter1 (+) Klemme 12
2| /2
a |3 C .} 1 Pin 2 Endschalter1 (-) Klemme 13
N
2 W Pin 3 Endschalter2 (+) Klemme 14
O
O 4
n Pin 4 Endschalter2 (-) Klemme 15

1.13.7. Pinbelegung bei Steckanschluss 2xM12x1,5 (4-polig)
8049-ExPro-16 / 8049-ExPro-06

Draufsicht auf Stecker Pin am Funktion Klemme auf
des Stellungsreglers Stecker Platine
2
. Pin 1 Stellsignal (+) Klemme 1
2| /2
a |3 o .} 1 Pin 2 Stellsignal (-) Klemme 2
g W Pin 3 Riickmeldung (+) Klemme 10
(&
o) 4
n Pin 4 Ruckmeldung (-) Klemme 11
2
& Pin 1 Endschalter1 (+) Klemme 14
2| /2
a |3 C .} 1 Pin 2 Endschalter1 (-) Klemme 15
N
Q w Pin 3 Endschalter2 (+) Klemme 12
(&
o5} 4
n Pin 4 Endschalter2 (-) Klemme 13
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1.14. Inbetriebnahme

Selbstabgleich

1.14.1.

HINWEIS

Der Selbstabgleich des montierten Stellungsreglers wurde im Werk
vorgenommen. Sie ist normalerweise nur nach einem Austausch oder evtl.
nach einer Reparatur des Ventils erforderlich.

Nachdem ein neuer oder getauschter Stellungsregler auf das Ventil montiert wurde,
muss er wie folgt justiert werden.

Dazu muss der Regler mit elektrischer Energie versorgt werden und mit der Druckluft
verbunden sein.

\ T
\

T
i

Beide Tasten "IN" (7) und "OUT" (3) driicken bis ,ADA"
auf dem Display erscheint.

|
L1 L
NN
iyl
RN
=K N7 WAY OuT | Der Regler durchlauft mehrere Phasen des
o T qr 1, | Selbstagleiches. Wahrend dessen andert sich die
|‘{ ur b= s A | o Anzeige des Displays mehrfach.
mi
WRY IN  WRY IN
1 T arrt,
H i FRIN
03 d
SPEED OV ERRUN
1 T 1T
HIR  RIAR
PULSE
SRl
M i
2l
P~ IN P - IN
1Tl mel
.
man 2 53
P - QuT P - DT
1 T 1l
RIA 15
24 e
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Il
o

|_| [
-, I_,'-l
A
X
|
=

I'
)
-—
]
I—

Auto

Nach Beenden des Selbstabgleich wechselt der Regler
bei fehlerfreiem Abgleich selbststandig wieder in den
Regelbetrieb.

Fehler im Selbstabgleich

ERROR

Sollte der Selbstabgleich fehlgeschlagen sein, wird auf im
Display kurz einer der links abgebildeten Fehler angezeigt.
Wird die Nummer 91 angezeigt ist die Ermittlung des Hubes
gescheitert.

» Zuluftdruck Prifen

Wird die Nummer 92 angezeigt ist die Pulszeitermittlung
gescheitert.

» Dichtigkeit der Druckluftverbindung zum Antrieb
uberprifen

H

(==

——

-—' H l
¢ X *d
—

—
L}

AnschlielRend wechselt die Anzeige in den Fehler ,E01*
Siehe 1.15 ,Betriebszustande®.
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1.14.2. Konfigurieren

Q WARNUNG

Explosionsgefahr aufgrund nicht eigensicherer Stromkreise.

» Verwenden Sie den USB-Connector nicht im explosionsgefahrdeten
Bereich.

A WARNUNG

Explosionsgefahr durch Schadigung des Gerats
» Verwednen Sie nur original Schubert & Salzer USB-Connectoren V = 3.0

Die Einstellung der Funktionsparameter des Stellungsreglers kann Uber eine PC -
Schnittstelle und eine entsprechende Konfigurierungssoftware erfolgen.

Sie wird bendtigt, wenn die werksseitigen Einstellungen des Stellungsreglers verandert
werden sollen (z.B. Einrichtung von Split-Range-Betrieb, Realisierung spezieller Kennli-
nien).

Fur die Inbetriebnahme sowie den Betrieb des Stellungsreglers 8049-ExPro und auch
dessen Selbstabgleich nach einem evtl. Austausch wird sie nicht bendtigt, wenn nicht
spezielle lokale Einstellungen gespeichert waren.

Dt Detbarsiguy MtEren PO ssge et Hil

et |t |am =1| A £ i
. wiow BB 1F0 VA FA X

Aeglereinstellungen =

aramntnr dor SenlBsnen

& | B =
Smileigen T hathsests vinlinng (s G5) 0O
- S Sntocie igee & Fadet nitbelt Favbni e

Arer rchimit oo COMA VEB
Fnuisbap et Darbbes kb alibgbsan Warmama T e WETR
Spe— srome Toe LiimA i "t T T, SenllEmren

E ity deid be B vk b bl ron reng Saeldlkuryn

1040 !
i ] Hrer e T e 3 |
Evmstastinn e “Sroilnnt™ e G5-Venkin i .
mac !
i % ek Ta " T
Fmatislen i dles s mlllnwlduﬂn a
nte- e A A E T B0

Animige TP Rt P

r Eirvatar Segal (Sermdivbarr 5 T Spaaigs

Finstnllm dor Rogollysisinse

M
= T — ] 7 N | I a5t ! ."l.l
R silksuhe K rin Ly 1
eqglespe B i o o % s ]
P oo (Bl | ] Py i) it win]
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Die Konfiguration des Gerates darf nur vom Hersteller und vom Hersteller autorisiertem,
eingewiesenem Fachpersonal durchgefuhrt werden. Alternativ darf die Konfiguration
mittels eines Programmieradapters durchgefuhrt werden, der ausdrucklich fur die
Verwendung mit dem 8049-ExPro freigegeben ist. In diesem speziellen
Programmieradapter sind samtliche schaltungstechnische MalRnahmen bertcksichtigt
worden um sicherzustellen, dass keine sicherheitsrelevanten Bauteile im
Stellungsregler beschadigt werden kdnnen.
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1.15. Betriebszustande / Fehlermeldungen
Der Stellungsregler zeigt seine Betriebszustande am Display an.

Die Bedeutung der Anzeige kann den nachfolgenden Tabelle entnommen werden.

Anzeige Betriebszustand
onc
Hih |
L_ l_l |_' Automatikmodus
L | % Anzeige der Ventilstellung in %
Auto
TMTT
LN L :
|_| _| |_ Selbstabgleich
!
1ol |"H Stellungsregler filhrt Selbstabgleich durch.
- i
U
Y s TR
a }ULJH dbetrieb
— — — andbetrie
Crirt,
AL Anzeige der Ventilstellung in %
AN
O s i B 1 (R
bl o |
L— |—| |—| Manuelle Sollwertvorgabe
0,
AN o Anzeige der Ventilstellung in %
=
C TN
JLUHHL

Mit der Taste ,SEL" (6) kann die Anzeige auf das
Sollwertsignal umgeschaltet werden

1
3
x>
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Anzeige Fehler Bedeutung
AIRPT
F r{ =! Regler nicht abgeglichen | Abgleich durchfuhren
CTONMO)
SLHHHL

I
-
i

Wechselt sich ab mit der
Anzeige der aktuellen
Position:

(N
(i
=
==

(i
——

S a—
A —
=X

F
L
_ 1

Sollwertsignalfehler

Das Stellsignal liegt
aullerhalb des gultigen
Bereiches

i

)y (CX
JE
=
- 3
e

Regelfehler

Das Ventil erreicht nicht
seine Sollposition

=
3

X
V=
I

— 1 =0

Sonstiger Fehler

EEPROM-Fehler,
Ventilweg, Schaltzahlen
usw. Uberschritten

Mit der Software ,,DeviceConfig” kann festgelegt werden, welche Betriebszustande
und Fehlermeldungen Uber den Alarmausgang ausgegeben werden sollen.

StandardmaRig wird nur der ,Regelfehler” ausgegeben.
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1.16. Automatikbetrieb

Der Stellungsregler startet immer im Automatikbetrieb.

In diesem Betriebszustand regelt das Gerat die Ventilposition in Abhangigkeit eines
analogen Stellsignals.

-~

onc Auf dem Display wird die aktuelle Ventilposition in Prozent
I' _'l angezeigt.

1.17. Handbetrieb

Um auf Handbetrieb umzustellen muss der Regler ,aktiv“ sein. Dazu muss der Regler
mit elektrischer Energie versorgt werden und mit der Druckluft verbunden sein.

Das Umschalten in den Modus ,Handverstellung® erfolgt durch Driicken der Taste
"OUT" (3) auf der Anschlussplatine fur ca. drei Sekunden.

Auf dem Display erscheint das Symbol fur den

|U| - - |_-J l_-
I Handbetrieb und die Anzeige ,M--Puls*

C
i
1.

%

2
o=

Durch Drucken der Tasten "IN" (7) (Zuluft in den Antrieb) bzw. "OUT" (3) (Antrieb wird
entluftet) wird das Ventil auf bzw. zu bewegt. Wird keine Taste betatigt, schliel3t der
Stellungsregler die Luft im Antrieb ein.

Das Ausschalten der Handverstellung erfolgt durch kurzzeitiges Dricken von ,IN“ (7)
und ,,OUT* (3). Der Stellungsregler wechselt zurick in den Automatikmodus.

o HINWEIS

Werden die Tasten ,IN“ (7) und ,OUT* (3) zu lange betatigt (mehr als ca. 2-3
Sek.), wechselt der Stellungsregler in den Selbstabgleich.

o HINWEIS

Nach einem Neustart befindet sich der Stellungsregler immer im
Automatikmodus.

Da im Modus Handverstellung keine Positionsregelung erfolgt eignet sich dieser
Modus um eine erhdhte Leckage des Systems zu diagnostizieren. Hierzu sollte das
Ventil mit der Handverstellung auf ca. 50% Offnung bewegt werden.

AnschlieRend wird das Ventil fur ca. 10 Minuten beobachtet.
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Ventilverhalten Mogliche Ursache Behebung
Ventil bewegt sich e Zu hoher Versorgungsdruck
entgegen der Versorgungsdruck reduzieren
Sicherheitsstellung (Druck e Interne Reparatur- und
im Antrieb steigt) Undichtigkeit Serviceabteilung

Sicherheitsstellung

(Druck im Antrieb sinkt)

e Verschlissene
Dichtungen im
Stellungsregler
oder Antrieb

kontaktieren
Ventil bewegt sich in e Verschraubungen Verschraubungen
Richtung undicht auf Dichtigkeit

Uberprufen und
evitl. nachziehen
Reparatur- und
Serviceabteilung
kontaktieren

Jeder Stellungsregler besitzt eine innere Leckage. Das fuhrt dazu, dass das Ventil sich
langsam in die Sicherheitsstellung bewegt. Ein kompletter Schliefvorgang dauert
zwischen 30 Minuten und mehreren Stunden.

1.18. Manuelle Sollwertvorgabe

Um auf Manuelle Sollwertvorgabe umzustellen muss der Regler ,aktiv“ sein. Dazu
muss der Regler mit elektrischer Energie versorgt werden und mit der Druckluft
verbunden sein. Zusatzlich muss ein gultiger Selbstabgleich vorhanden sein.

Das Umschalten in den Modus ,Manuelle Sollwertvorgabe“ erfolgt durch Dricken der

Taste ,IN“ (7) auf der Anschlussplatine flr ca. drei Sekunden.

G-~ Fl 111 | Aufdem Display erscheint das Symbol fiir den
Il 2 Handbetrieb zusammen mit der Anzeige ,S--Puls*

Der manuelle Sollwert wird durch Dricken der Tasten "IN" (7) (Sollwert steigt) bzw.
"OUT" (3) (Sollwert sinkt) eingestellt.

Das Ausschalten der ,Manuellen Sollwertvorgabe® erfolgt durch kurzzeitiges Dricken
von ,IN“ (7) und ,OUT" (3). Das Ventil geht wieder in die Ausgangsposition
entsprechend dem anliegenden Stellsignal zurick.

HINWEIS

Werden die Tasten ,IN“ (7) und ,OUT* (3) zu lange betatigt (mehr als ca. 2-3
Sek.), wechselt der Stellungsregler in den Selbstabgleich.
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HINWEIS

Nach einem Neustart befindet sich der Stellungsregler immer im

Automatikmodus.

1.19. Storungsbeseitigung

Fehler / Symptom

Mogliche Ursache(n)

Vorgehensweise

Antrieb bewegt sich
nicht

Steuerdruck ist zu
gering

Steuerdruck auf 4-6 bar
erhohen.

Antrieb fahrt nicht bis

Steuerdruck ist zu

Steuerdruck erhohen.

zum Anschlag (bei gering e Abgleich durchfuhren
20mA) e Regler ist nicht richtig

abgeglichen
Im stationaren e Leckage in Verbindung e Leckage suchen und
Automatikbetrieb vom Stellungsregler beseitigen.
(konstanter Sollwert) zum Antrieb.
schalten die e Leckage im Antrieb e Dichtungen des Antriebs

Piezoventile standig.

wechseln.

Piezoventile schalten
nicht.

Piezoventile nicht
richtig kontaktiert
Schmutz (Spane,
Partikel) in den
Piezoventilen

Zur Reparatur an den
Hersteller zuriicksenden.

Ventil offnet nicht.

Taststange ist lose.

Sitz der Taststange
Uberprufen

Regler funktioniert nicht.

Polaritat des
Stellsignals ist

Polaritat des Stellsignals
Uberprifen

vertauscht.
Positionen des Ventils e Reglerist nichtrichtig e Selbstabgleich
werden nicht richtig abgeglichen. durchfuhren.

angefahren.

Regler reagiert nicht auf
Stellsignal.

Regler befindet sich im
Handbetrieb.

Durch Drucken der beiden
Tasten (IN und OUT) in
den Automatikmodus
wechseln..
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1.20. Nachrusten von Ruckmeldemodulen

A

WARNUNG

Explosionsgefahr durch Kurzschluss und elektrostatische Aufladung

» Nachriisten von Zusatzmodulen nur wenn keine ziindfahige
Athmosphare anliegt.

Im Deckel des Stellungsreglers kann ein Rickmeldemodul nachgeristet werden.

RM4-Platine
Schraube
Dampfungsscheibe
Verbindungskabel

BlWIN]| —

Herausbrechen der Abdeckung des
Steckers auf der Hauptplatine

Verbindungskabel (4) in RM4-Platine (1)
einstecken. Der Isolierschlauch muss
uber der Platine liegen.

Zusatzmodul mit Schrauben (2) und
Dampfungsscheiben (3) in den Deckel
schrauben.

Dabei darauf achten, dass der
Isolierschlauch des Flachbandkabels
sich zwischen Deckel und Platine
befindet.
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Einstecken des Verbindungskabels auf
der Hauptplatine

Fur Anschlussplane des Rickmeldemoduls Siehe 1.13 ,Elektrischer Anschluss®.

1.21. Instanthaltung und Wartung

Die Gerate durfen nicht repariert, verandert oder manipuliert werden. Im Falle eines
Defektes ist das Produkt immer durch ein Originalgerat zu ersetzen.

Verwenden Sie ausschliel3lich vom Hersteller spezifiziertes Zubehor.

1.22. Entsorgung

Das Gerat und die Verpackung mussen entsprechend den einschlagigen Gesetzen
und Vorschriften im jeweiligen Land entsorgt werden.
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1.23. Abmessungen und Gewicht

115

Y

|

122

50,8

Gewicht ca. 1 kg
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