Positionneur Type 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

avec régulateur de procéde intégré

Positionneur numérique compact destiné au montage sur
vannes pneumatiques avec régulateur de procéde intégré.

Combinaison d’un positionneur et d’un régulateur de procédé
Adapté pour systéme controlé rapide

Durée de cycle réglable entre 25ms, 50ms, 100ms, 200ms et 500ms
Valeur de consigne interne ou extern

Ecran bien lisible

Signal du capteur : interface de courant et Pt100

configurable que régulateur P-, PIl-, PD- et PID

Retour de course intégré sans pieces mobiles et exposées

Grande plage de courses (de 3228 mm/ de 3 a 50 mm)
Auto-adaptation a I‘actionneur de la vanne

Configuration et fonctions de diagnostic via le logiciel PC ou directe-
ment sur I‘écran

Faible sensibilité aux vibrations

* Protection IP 65

e Disponible aussi pour actionneur quart de tour (simple ou double effet)

Caractéristiques Techniques

Course nominale 3-28mm

Tension de la boucle 2,5V (1250@20mA)

Température ambiante -10 a2 +75°C

Grandeur réglée (valeur réelle) 0/4...20 mA, Pt 100 (2 ou 3 fils)
Valeur de consigne (valeur programmeée) par clavier ou 0/4...20 mA, 0/2...10 V
Régulation P (avec point de fonctionnement Y0)

PD (avec point de fonctionnement YO0)
Pl

PID
Précision < 0,5% valeur finale
Sortie alarme absolue directe/inverse,

relative directe/inverse,
bande directe/inverse

Energie auxiliaire, électrique 24 VDC max. 10 W
Adaptation de course et point zéro auto-adaptatif
Configuration Directement sur I'écran ou via le logiciel PC
Energie auxiliaire, pneumatique max. 6 bar
Débit d'air non limité 40 NI/min
Consommation d’air stationnaire < 0,06 NI/min
Fuite < 0,01 NI/min
Qualité de I'air selon ISO 8573-1
max. teneur en matiéressolides: Classe 5

teneur en huile Classe 4

point de rosée sous pression Classe 3

min. 20K (36°F) sous la température ambiante

Gaz d'actionnement air comprimé ou gaz non inflammables (azote, CO2, ...)
Montage sur I'actionneur 4 travers des kits d'adaptations standardisé (aussi avec indicateur de position visuel)
Raccord air moteur G 1/8"
Longueur max. Section de raccordement 1,5mm?
Degré de protection selon DIN 40050 1P 65

*a 5 bar pression de pilotage

Schubert & Salzer Control Systems GmbH, Bunsenstr. 38, 85053 Ingolstadt, Tel: +49 (0)841-9654 0, Fax: +49 (0)841 9654 590
info.cs@schubert-salzer.com, www.schubert-salzer.com



Digitaler Stellungsregler 8049-1PC

SCHUBERTISSALZER

Description fonctionnelle

Le 8049-IPC avec régulateur de procédé intégré vous offre
une solution pour régulations exigeantes sans systéme

de procédé supérieur. La base du 8049-IPC est notre
positionneur type 8049 en version 4 fils. Un module-IPC
additionnel monté dans le couvercle de I'unité de base
constitue le 8049-IPC. La connexion d’un systéme capteur
comme un capteur 0/4-20 mA ou PT-100 comme variable
de référence, est réalisée directement au 8049-1PC. La
valeur de consigne peut étre définie au choix de maniere
externe ou directement sur I‘écran du régulateur. Une gra-
duation du 8049-IPC comme régulateur P, Pl, PD ou PID
vous offre une solution optimisée pour chaque processus
surtout en combinaison avec la technologie des vannes
de Schubert & Salzer. La configuration des parametres de
contrdle en raison des conditions du processus peut étre
effectué directement au 8049-IPC ou a travers le logiciel
DeviceConfig. A la base des parametres de contrdles
configurés, le module IPC crée la différence entre la
variable de référence et la valeur de consigne. Au méme
temps, le contréleur de processus fournit au positionneur
le signal de commande nécessaire au positionnement de
I‘actionneur dans un temps de cycle variable. Donc, chaque
différence de réglage résulte dans une modification de la
course.

Exemple de raccordement Pt-100

source d'alimentation
24VDC

air comprimé
max. 6 bar
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valeur de consigne inteme
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Codification

seulement si nécessaire

[ 8049/ - = 2 S -

Modeéle
[positionneur numérique 8049-4 (version 6) 4P6

Pour actionneur
a simple effet
a double effet 2

—_

Capacité pneumatique
standard S
haute H

Corps
aluminium / synthétique 0
plaque de base acier inox 1
corps acier inox 2

Connecxion électrique
Presses étoupes 2 x M16x1,5 + 1 x M12x1,5 0
taraudage NPT 1/2“ 1
connecteur M12x1, 5-contacts 2

Connexion pneumatique
G 1/8“ 0
NPT 1/8“ 1

Mesure du déplacement

potentionmetre linéaire sans tige palpeuse

potentionmetre linéaire avec tige palpeuse standard (L=99,6mm)
potentionmetre linéaire avec tige palpeuse raccourcie (L=94,4 mm)
potentiométre rotatif pour actionneur quart de tour
EMV-séparation galvanique pour capteur déporté

(1] (0] B (=]

Indicateur de position

sans indicateur

disque indicateur pour tige palpeuse PA
disque indicateur pour tige palpeuse métallique
indicateur quart de tour

wN|=|o

Module auxiliaire
sans module auxiliaire 0
IPC-régulateur industriel C

Accessoires
sans accessoires 0
bloc manometre simple effet, cadrage bar et PSI

indicateur de course optique pour actionneurs quart de tour
Informations complémentaires

version spéciale (seulement si nécessaire)

positionneur montage (information interneau fabricant)

=

Z|»

Paramétres
standard =
parametres selon désir du client 1

Version spéciale

sans =

version déportée incluant le capteur linéaire 1
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Dimensions

Pour actionneur linéaire
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Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTIsSALZER

Logiciel de configuration ,,DeviceConfig“

parameétres dfinstallation
Configuration des parameétres de réglage (signal de consigne, limiteur de course, fonction de fermeture, hystéré-
sis, fonction de la vanne etc...)
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Live-moniteur
L‘alimentation en énergie peut étre surveillée en temps réel avec le moniteur.
Simulation
0 - Schubert _Salzer PS8049
. Dréfaut
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- £8 08 04 02 1 nz 04 06 08 1 Température 23,8 °C Signal de réglage:0,00 mé
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) Erreurde valeur de consit ) Temp.maxi dépassée ) pasde paramétres
) EEPROM ) Mhbre de cammutations ms ) Lentrée de courantestca
) Ereurde raglage ) MNbre de commutations mé _J Impulsions imverses
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) ereurde vanne ) entrée binaire ativer _J entrée hinaire ouverte

Indication de valeur de consigr
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5/6




Digitaler Stellungsregler 8049-IPC SCHUBERTISSALZER

Logiciel de configuration ,,DeviceConfig“

Régler de modul IPC

parametrage de modul IPC

IPC
Réglages T Informations T tornitor
 Feglages IFC
ALAr - Valewr de consighe 0,50 ::II
alarme
HISt - Hystérése alame 0,10 j eh unité physique
PASS - Mot de passe |1 j wvaleur négative = blocage total
IPC oM o OFF
InPu - Source valeur réelle Ipt _PT100 LI
Sous-menu - USER --» Sous-menu - ISER | échelonnage des valeurs d'entrée
- i (== |
B - Pl e & dedlent Y dEC - Pasitions décimales |1 = 0.2
Lo - Valeur de consigne et 0,00 —‘ en unité physique
SEtP - Source valewr de |U-20 -0..20 mé, entrée analogique exteme ;I valeur réelle inférieures =
CONsIqne
Hi - aleur de comgigne et 10,00 j en unité physique
‘Waleur de consigne interme 123 j valeur réelle supérieurss
tALr - Type d'slarme |AbH| - larme supérieurs [Valeur shsolue) |
FILt - Filtes:  ON & OFF
Sous-menu - Pld -» Sous-menu - Pid 1P, gtres de réglag
Type de fonctionnement : & Mode  Mode manuel bp - zone propartionnelie 123,00 % j 1.0..99.99%
automatiaue
th - Temps de réglage Dzek j 1 .. 4999 gek ; 5000 = OFF
r~ Seulement I'extersion IPC
td - Durée d'arét préliminaire Dsek, ﬁ 1. 2999 sek ; 0 =0FF
IPC Générer FDF | Charger ["ajustage |
— . . — 30 - Paint de fonctionnement IU ® j 0. 100% [uniquement si tn =
Réinitialization usine Eniegistrer I'ajustage OFF]

Information de diagnostic
Information sur la course de vanne, temps de fonctionnement, les version soft- et hardware, les écarts de températures
et les plages de fonctionnement, les informations de défaut, nombre de cycles, durée de service ...

Données de diagnostic

Données de base I Dornées des versionsI lelr;:;::l:l::f [ Statut / Défaut IDonnéesde maintenanceI Données de diagnostic
~Classes de courses ———————————————— ~Classes de température
Classe Domaim  Nhbre d'heures Classe Damaim Nbre d'heures
W 0.4.10% [ ez T <30T [
W nje0x [ a7 T2: -304-15°C [0
W 21430% [ 15 T A540°C [0
W4 npdn [ 7 T4: 0415°C [0
WE; ape0x [ 7 TE: 15,/30°C 190
WE: Bse0% [ 8 TE: 30/45°C [
W B14.70% [ 16 T 45 /60°C [ 1
W A I ] Té: B0/75°C [0
W s1480% [ 13 Te: 7585 °C [0
Wil 81.100% [ &7 TI0: >85°C [0

Les informations contenues dans ce document pourrout faire I'objet de modifications sans préavis et ne saurient en aucune maniére engager
Schubert & Salzer Control Systems GmbH.
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