Positionneur numeérique
Type 8049

SCHUBERTISSALZER

Positionneur numérique compact destiné au montage sur

vannes pneumatiques

e Intégration possible sur I‘actionneur de la vanne. Plus
aucune piece mobile n‘est donc accessible de I‘extérieur

e Grande plage de course 3 - 28 mm, ou jusqu‘a 50 mm

e Pas de consommation d‘air permanente

e Adaptation a la configuration par autocalibrage

e Configuration et les fonctions diagnostices par logiciel PC %
»DeviceConfig“

e Faible sensibilité aux vibrations

e Plus besoin d‘air qualité instrument pour le fonctionnement (de I‘air
filtré 20pm suffit)

e Protection IP 65

e Sur demande, disponible également en version zone Ex 22

e Disponible avec régulateur PID industriel integré

e Disponible aussi pour actionneur quart de tour (simple ou double effet)

e Faible consommation d’air a I’état réglé

e Egalement disponible en version 10-Link

SCH\JBER%SALZER

Digital Positioner Type 8049-4

A°C<Ta<TECI 4F <Ta<6TF

2ty . O 0 (€3
Versorgung'Supply: 24V DG

[

Version ATEX:

APPROVED

IS.CL.1l, DIV.1, GPA,B,C,D T4 entity
CL.l, Zone0, AEx ia IIC T4 entity
Zone0 Ex ia IIC T4 entity

ou

NI, CL.I, DIV.2, GPA,B,C,D T4 NIFW

ATEX

I 2G Ex ia lIC T4 Gb pour le type 8049-ExPro-1
I 1G Ex ia IC T4 Ga pour le type 8049-ExPro-0

Caractéristiques Techniques, version standard

) . 8049-ExPro /
Version 8049-4 8049-2 8049-ExPro-FM
CENEs fEnRElE 3 - 28. mm ('en option 4 - 28‘\mm (en option 4 - 28“mm ('en option

jusqu‘a 50mm) jusqu‘a 50mm) jusqu‘a 50mm)
Tension de la boucle 2,5V (1250@20mA) 6,5V (325Q@20mA) 8V (4000hm@20mA)
Energie auxiliaire, pneumatique max. 6 bar max. 6 bar max. 6 bar
Débit d‘air non limité 40 NI/min 24 NI/min 24 NI/min
Consommation d’air stationnaire < 0,06 NI/min < 0,4 NI/min < 0,4 NI/min
Fuite < 0,01 NI/min
Température ambiante -10a +75°C -10a +75°C -10a +75°C
Signal de réglage g{)‘t AUy 4-20 mA 4-20 mA EX ™
Energie auxiliaire, électrique 24 VDC max. 10 W aucune aucune
Adaptation de course et point zéro auto-adaptatif
Configuration par logiciel PC
Qualité de I‘air selon ISO 8573-1
max. teneur en matieressolides: Classe 5 Classe 3 Classe 5
teneur en huile Classe 4 Classe 2 Classe 4
point de rosée sous pression Classe 3 Classe 3 Classe 3

min. 20K (36°F) sous la température ambiante

Gaz d‘actionnement air comprimé ou gaz non inflammables (azote, CO2, ...)

Montage sur I‘actionneur a travers des kits d‘adaptations standardisé (aussi avec indicateur de position visuel)

Raccord air moteur G 1/8“
Section de connexion maximale 1,5mm?
Degré de protection selon DIN 40050 IP 65

*a 5 bar pression de pilotage

**de la version 4P6

*** Suivre les instructions

Schubert & Salzer Control Systems GmbH, Bunsenstr. 38, 85053 Ingolstadt, Tel: +49 (0)841-9654 0, Fax: +49 (0)841 9654 590
info.cs@schubert-salzer.com, www.schubert-salzer.com



Positionneur numérique 8049

SCHUBERTISSALZER

Caractéristiques Techniques, version ex

Version

8049-ExPro-1 8049-ExPro-0 8049-ExPro-FM

Utilisation en zone 1 et

Utiliser dans la zone conformément a
|‘étiquette FM

Utilisation en zone 0, zone

zone 2 1 et zone 2

Informations générales importates Ex

Normes appliquées

FM Class 3600 (2022
FM Class 3610 (2021
FM Class 3611 (2021
FM Class 3810 (2021
ANSI/ISA 61010-1
(82.02.01) (2012)
ANSI/UL 61010-1 (2012)
ANSI/UL 60079-0 (2019)
ANSI/UL 60079-11 (2014)
ANSI/UL 121201 (2017)
ANSI/IEC 60529 (2013)

CSA C22.2 No. 213 (2017)
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0 (2019)
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11 (2014)

CAN/CSA C22.2 No. 60529 (2016)
CAN/CSA C22.2 No. 61010-1 (2012)

oo

IEC 60079-0:2011, Ed. 6
IEC 60079-11:2011, Ed. 6

Certificat d‘examen (ATEX)

BVS 17 ATEX E088

Certificat d‘examen (IEC)

IECEx BVS 17.0080

Marquage FM

IS.CL.I, DIV.1, GPA,B,C,D T4 entity
CL.l, Zone0, AEx ia IIC T4 entity
Zone0 Ex ia IIC T4 entity
ou

NI, CL.I, DIV.2, GPA,B,C,D T4 NIFW

Marquage ATEX 112G Ex ia lIC T4 Gb I11GExiallC T4 Ga

Marquage IEC Exia llC T4 Gb ExiallC T4 Ga -

Numéro de certificat - - FM22UIS001S
FM22CA0010

Plage de température Tamb =-10... +75°C

Infor

mations générales importantes Ex ralatives au signal d‘entrée (bornes 1 et 2)

Tension d‘entrée maximale Ui = DC 30V
Courant d‘entrée maximale li=120 mA
Puissance d‘entrée maximale Pi = 1000 mW
Capacité interne maximale Ci = négligeable
Inductance interne maximale Li = négligeable

Informations générales importantes Ex ralatives a la sortie alarme (NAMUR EN 60947-5-6)(bornes3 et 4)

Tension d‘entrée maximale Ui =DC 16V
Courant d‘entrée maximale li=25 mA
Puissance d‘entrée maximale Pi = 64 mW
Capacité interne maximale Ci=11pF
Inductance interne maximale Li = négligeable

Informations générales importantes Ex ralatives a |'‘entrée binaire (bornes 5 et 6)

Tension de sortie maximale Uo = DC 5,4V
Courant de sortie maximum lo=1mA
Puissance de sortie maximale Po =2 mW
Capacité externe maximale Co =65 pF
Inductance externe maximale Lo =50 mH
Ex-relevante Angaben PC-COM

Tension de sortie nominale 2,8V
Tension de sortie maximale Un=6,1V

L‘interface ne peut étre utilisée que pour la configuration a condition qu‘il n‘y ait pas d‘atmosphére

Restriction .
explosive
Informations importantes Ex sur le capteur de position externe (variante avec fiche 4)
Tension de sortie maximale Uo=5,4V
Courant de sortie maximum lo =66 mA
Puissance de sortie maximale Po = 89 mW
Capacité externe maximale Co =59,5 yF

Inductance externe maximale

Lo=8 mH
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Positionneur numérique 8049

SCHUBERTIsSALZER

Possibilités de combinaison

- . 8049-ExPro 8049-IPC
8019 4 (4°11s) 8(\’/‘;%?0;26'7'3) (antidéflagrant) | PID réguiateur | 8049 ExPro-
Version V3 | industriel integré
Corps version standard X X X X
Plague de base acier inox X X X X X
Positionneur acier inox complet X X X X
Positionneur pour actionneur quart de tour simple effet X X X X X
Pfofstitionneur pour actionneur quart de tour double X X
effe
Positionneur pour de 50 mm course X X X
Module de recopie RM-4 X X X
Module de recopie RM-5 X
Bloc manométrique X X X X

Accessoires

Modules de recopie analogique

e Confirmation de la position actuelle de la vanne
e Aucun réglage du signal de recopie n‘est nécessaire
e Possibilité de pose ultérieure simple

Module de recopie analogique RM-4 pour 8049-2, 8049-ExPro et 8049-ExPro FM

e Module pour versions 2 conducteurs et ExPro
e 2 transmetteurs de fin de course selon NAMUR (EN60947-5-6)
e Transmetteurs de fin de course réglables (0-100%) par logiciel ,,DeviceConfig“

Caractéristiques Techniques

Signal de sortie / Feedback 4-20mA
Charge interne <8V (400 Q)
Plage de température -10...475°C
Retour d‘information sur I‘exactitude [+ 1,5%

Transmetteur de fin de course

2 unité (NAMUR)

Zone de commutation

réglable 0-100%

Hystérésis de commutation

2,5% env.

Signal permissible deviation

Valeur effective/valeur de consigne

+2%

Les valeurs suivantes doivent étre respectées pour le RM-4 en liaison avec le 8049-ExPro
Interrupteur de fin de course selon NAMUR

Tension nominale DC8.2V

Tension d‘entrée maximale Ui /Vmax=DC 16 V
Courant d‘entrée maximale li/ Imax = 25 mA
Puissance d‘entrée maximale |Pi/Pmax =64 mW
Capacité interne maximale Ci=11nF
Inductance interne maximale |Li = négligeable

Isolation galvanique
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Sortie de retour (,Loop*) 4...20 mA :

Plage de tension nominale

DC38...30V

Plage de courant nominal

3...25mA

Tension d‘entrée maximale

Ui /Vmax=DC 30V

Courant d‘entrée maximale

li / Imax = 120 mA

Puissance d‘entrée maximale [Pi/Pmax =1W
Capacité interne maximale Ci = négligeable
Inductance interne maximale |Li = négligeable

Isolation galvanique




Positionneur numérique 8049

SCHUBERTISSALZER

Module de recopie analogique RM-5

Transmetteurs de fin de course réglables
Entrée binaire 24V

Caractéristiques Techniques

Feedback pour la version 4 fils a partir de V6
2 transmetteurs de fin de course séparés électrolytiquement

(0-100%) par logiciel ,,DeviceConfig“

Tension d‘alimentation 24V DC (x10%)
Signal de sortie 4-20mA

Max. résistance ohmique 500 Ohm

Plage de température -10...+75°C
Transmetteur de fin de course 2 unités

Zone de commutation

réglable 0-100%

Puiss.de commutation du trans.de fin de course

24V AC/DC, 70mA

Hystérésis de commutation 2,5% env.
Signal permissible deviation LY
Valeur effective/valeur de consigne Fe0
Seuil automatique entrée binaire ~12V

Bloc manomeétrique

e Le bloc manométrique se cale entre le boitier du positionneur et le bloc

de raccordement
e Plage d’affichage allant de 0 a 6 bars
e Plage d‘affichage bar et psi
e Possibilité de pose ultérieure simple

ac.

soum s
Digtal Positioner Type 80494

(€3

Matériaux Version Version
Standard »plaque de base en acier inox* »acier inox complet*®

Corps Vestamid (conducteur électrique) | Vestamid (conducteur électrique) acier inox

Plagque de base Aluminium, laqué KTL acier inox acier inox

Version de corps
Version standard

% SCHUEERst\ZER

Digital Positioner Type 8049-4

oot
sy v b (€3
Vgt 006

e

=

Digital Positioner Type 80494

SCHUBERTSNSALTER

Digital Posttioner Type 80494 ‘

Plaque de base en acier inox Version en acier inox compléte

SCHUBIYAZER |
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Positionneur numérique 8049 SCHUBERTISSALZER

Codification

seulement si
nécessaire

[ 8049/ - - = S 2

Modele
positionneur numérigue 8049-4 (version 6) 4P6
positionneur numeérique 8049-2 2P7
positionneur numérique 8049-antidéflagrant (Zone 1 et Zone 2) [EP3

positionneur numérique 8049-antidéflagrant-0 (Zone 0, Zone 1
et Zone 2) 0P3

positionneur numérique 8049-antidéflagrant-ExPro-FM FP3

Pour actionneur
a simple effet
a double effet 2

—_

Capacité pneumatique
standard S
haute (standard pour les actionneurs pivotants) H

Corps

aluminium / synthétique
plague de base acier inox 1
corps acier inox

Connecxion électrique
presse-étoupe 2 x M16x1,5
taraudage NPT 1/2¢
connecteur M12x1, 5-contacts

= O

Connexion pneumatique
G 1/8“ 0
NPT 1/8“ 1

Mesure du déplacement

potentionmeétre linéaire sans tige palpeuse

potentionmetre linéaire avec tige palpeuse standard (L=99,6mm)
potentionmetre linéaire avec tige palpeuse raccourcie (L=94,4 mm)
potentiometre rotatif pour actionneur quart de tour
EMV-séparation galvanique pour capteur déporté

WD |o

Indicateur de position

sans indicateur

disque indicateur pour tige palpeuse PA
disque indicateur pour tige palpeuse métallique
indicateur quart de tour

W= o

Module auxiliaire

sans module auxiliaire

module de recopie intelligent RM3 avec deux indicateurs des valeurs limites selon NAMUR
module de recopie intelligent RM4 avec deux indicateurs des valeurs limites selon NAMUR
module de recopie intelligent RM5 avec deux indicateurs des valeurs limites

(621 B [OM) ()

Accessoires
sans accessoires 0
bloc manometre simple effet, cadrage bar et PSI 1
indicateur de course optique pour actionneurs quart de tour 2

Informations complémentaires
version spéciale (seulement si nécessaire) S
positionneur montage (information interneau fabricant) M

Paramétres
standard B
parametres selon désir du client 1

Version spéciale
sans -
version déportée incluant le capteur lineaire
version spéciale pour ex zone 22 (poussiéere) 2

—
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Positionneur numérique 8049 SCHUBERTISSALZER

Dimensions

Pour actionneur linéaire
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Positionneur numérique 8049 SCHUBERTIsSALZER

Logiciel de configuration ,,DeviceConfig“

parameétres dfinstallation
Configuration des parameétres de réglage (signal de consigne, limiteur de course, fonction de fermeture, hystéré-
sis, fonction de la vanne etc...)

| 8r - O ><
‘F\ch\&r Aide
ui.uoal“"' 35 5 | A
Identification d*appareil
[ o] Schubert & Sakzer PSEO4S

~Paramétres de la courbe de ré
- Position de sécurité

Signal de réglage |
@ lesignalsscendant -~ fesignaascendant | | G o scotfome  C Leressortouvre
Pt dvene
|| | Courbe éristique de réglage
| (" yanna & sibge & GS DNBD- DNBD 5Py
|  GSDN1S G5 DN100-DN125 KSY
‘ G5 DNZO-OM4D &S DN150- DN250  varisble Comport: COME USB V3.0
~ ajustage du iti du point de [plage du débit) Courbe de réglage
glectiique 525% = [ 5.00md nécanique: [ 16002 = [~ 1.32mm
~ Réglage de la fonction de K étanche

¥ activé bas: [ 1.00% = 4i6ms  heuts [ S850% 19,76

~Réglage de la limitation de course

bas: [ 000%-H [ opowwm  heut: [10000% 2 [ 625 mm ‘
- Réglage de Fhystérése de 16
Coozx & 04x olli]:4  varisble [ ooz ‘

~Réglage de la plage du signal de réglage

& 4-20md ©4-12mb  variable bas: A,UmAj /
0-20md 12-20md haut zn,nmﬁ
20 40 60 80 100
w[%]
I
| Status Defaul.zet | User [2411.2021 1422 Y
Live-moniteur

L‘alimentation en énergie peut étre surveillée en temps réel avec le moniteur.

aleur de consigne BE.07 & Defaut

I ) T ¥ T X T v T ] T I' T A T ) T ¥ T ) I
i 10 20 kil 40 50 &0 70 a0 a0 00 [ Statu

) Emeur de réglage ) Emeur de valew de o

) hon synchronisé

“aleur réelle 5486 & souice de consigne active
I — 77— I' R I + signal de consigne - sl_gpal de consighe Mo rarel
analogue digital

] o 20 30 40 50 1] 70 a0 a0 100 A
Erreur de valeur de  entide bingire ativer  ~ CNIEE hinaire:
consigne ouverte

Ecait .21

<] 08 08 04 0z 0 02 04 0& 08 1 Température 30,0 °C Tenzion: 239% Signal de réglage: 11,99 ma,

Indication de valeur de
consigne

Statut - % Errorflags I I Fonction escalier I Signal sinusoidal I Affichage ive ]

) Ermeurde valeur de consigne ) Arétde soupape inférieur decalé ) Course de soupape

) Ereurde réglage ) Arétsupérieur de la soupape décal: ) Mbre de commutations maxi Entrée
) L'entrée de courant est calibrée ) Tempeérature en-dessous de latemp ) Nbre de commutations maxi Sortie
) non synchronisé ) Tempmaxi dépassée ) MaxHeures de service

) EreurlFC ) entrée hinaire ativer /) entrée binaire ouverte

) EEPROM

. Retour |
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Les informations contenues dans ce document pourrout faire 'objet de modifications sans préavis et ne saurient en aucune maniére engager Schubert & Salzer Control Sytems GmbH.

Positionneur numérique 8049

SCHUBERT,SSALZER

Logiciel de configuration ,,DeviceConfig*

information de diagnostic

Information sur la course de vanne, temps de fonctionnement, les version soft- et hardware, les écarts de températures
et les plages de fonctionnement, les informations de défaut, nombre de cycles, durée de service ...

Données de diagnostic

Données de base I Données de maintenance 1 I Données de maintenance 1 T Classes de courses
- Résultats du calibrage Infor de production
Levée de soupape 8,26 mm MNuméro de série lm
mécanigue Position EB.58% Date d'essai: 165.10.2021
haut - I 7233% | _|nformations de version————————
bas: 44,84% Software-Yersion 01.000
Temps de réglage 0,993 Heardware-vearsion: Hwi11
fl=nnsteclase 16845 Informations Bootloader
MNuméro d'article IW
Type de Bootloader lm
Wersions Bootioader lw
Mom:
¢ g .
Exemples d‘utilisations
Positionneur 8049 sur Vanne de Régulation Positionneur 8049 sur Vanne d‘équerre de régu-
Type 8021 lation aseptique Type 6051
en acier inox
-
A
8049-Fiche technique/Version: 04.04.2024 8/8



